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Motor Parametreleri

Parametre Deger Agiklama
P209 ? Motor Gerilimi
P210 Motor Akimi

Uygulama Parametreleri

Parametre Deger Agiklama
P102 1 Komut Girisi -> Terminal Eger gerekli ise
P107 X Hizlanma Siresi
P108 X Yavaslama Siresi
P600 1 PID Aktif
P603 0 Geribesleme Girisi -> AVI Analog Giris
P604 50.0 PID Set Point (0..100%)
P607 X Kp Oransal Kazang
P608 X Ti Integral Siiresi
P609 X Td Tiirev Siresi
P610 0.5 PID Tepki Adim Araligi Hz
P617 50.0 PID Maksimum Frekans
P618 20.0 PID Minimum Frekans

Yukarida verilen parametre listesi YB1000 serisi x kW siiriicii ile fabrika ayarlarinin (izerinde yapilan
degisiklikleri icermektedir.

Gerektiginde P107 parametresini 08 yaparak fabrika ayarlarina geri donilebilir.




